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 기술 적용분야

하이브리드/전기자동차

 기술의 특장점

하이브리드 차량이 전기차 모드에서 하이브리드모드로 전환하면서 엔진을 시동시킬 때 및 하이브

리드모드에서 엔진의 동력을 차단하여 전기차 모드로 전환할 때, 하이브리드 차량의 파워 트레인에 

충격이 발생하는 것을 비교적 용이한 방법으로 방지 또는 저감시킬 수 있도록 함.

대표도면 기술개요

캐리어가 엔진에 연결되고 선기어가 제1모터에 

연결되며 링 기어가 제2모터 및 디퍼렌셜로 연

결되며, 상기 제1모터와 제2모터 및 엔진을 제어

하는 컨트롤러를 구비한 하이브리드 차량의 제

어방법에 있어서 전기차 모드와 하이브리드모드 

사이를 전환할 때, 하이브리드모드의 정상 상태

의 엔진의 기준토크에 대한 상기 링 기어 성분

의 토크로부터, 엔진의 실제토크에 대한 상기 링 

기어 성분의 토크의 절대치와 상기 컨트롤러가 

지시하는 제1모터의 명령토크에 대한 상기 링 

기어 성분의 토크의 절대치 중 작은 것에 상기 

제1모터의 토크의 방향과 반대방향의 방향특성

을 부여한 것을 빼서 얻어지는 변동토크를 상기 

제2모터가 출력하도록 하는 것 을 특징으로 하

는 하이브리드 차량의 제어방법.


