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 기술 적용분야

하이브리드/전기자동차

 기술의 특장점

하이브리드 차량용 엔진 시동모터 토크제어방법에 의하면, 하이브리드 제어기의 하드웨어 변경 및 

와이어링 추가 없이 엔진제어기에서 엔진정지위치를 판단하고, 기존의 엔진제어기에서 기통판별, 

연료분사 제어, 점화 제어에 필요한 크랭크 위치센서 신호처리 로직을 활용하므로, 하이브리드 제

어기에 신규 로직 추가에 따른 로드 증가를 방지할 수 있음. 또한, 엔진 제어기는 엔진 정지 위치

를 시동 시 하이브리드 제어기에 전달하여, 기존의 일정한 시동 토크로 모터를 제어하지 않고 시작 

위치에 따른 필요한 엔진의 기동토크만으로 모터를 제어함으로써, 전기 에너지 절약 및 엔진 진동 

저감에 효과가 있음.

대표도면 기술개요

하이브리드 차량용 엔진 시동모터 토크제어방법

에 있어서, ECU가 크랭크 위치센서를 이용하여 

엔진 크랭크축의 위치를 측정하는 제1단계, HCU

가 차량 내 통신 라인을 통해 상기 ECU로부터 

시동시작 크랭크 각도와 현재 크랭크 각도를 입

력받아, 상기 각도를 이용하여 사전에 시험을 통

해 측정된 시작 크랭크축 각도와 현재 크랭크축 

각도별 구동 토크에 맞는 요구 토크 값을 MCU

에 전송하되, 현재 크랭크 각도에서 시작 각도의 

차를 통해 시작점으로부터 시동 이후 얼마나 회

전했는지를 계산하고, 시작 위치별 엔진 기동을 

위한 토크 측정 시험을 통해 얻어진 시동 모터 

토크 프로파일 맵을 이용하여 현재 필요한 시동 

모터 토크를 계산하여 MCU에 전송하는 제2단계, 

상기 MCU가 HCU로부터 받은 요구 토크 값으로 

모터를 제어하여 잉여 토크 없이 엔진 시동을 

수행하는 제3단계, 를 포함하여 이루어지는 것을 

특징으로 하는 하이브리드 차량용 엔진 시동모

터 토크제어방법.


