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 기술 적용분야

하이브리드/전기자동차

 기술의 특장점

일반 내연기관 엔진에 적용되던 안티-저크(Anti-Jerk) 기능을 하이브리드 차량의 구동 계에 적용하

여 구동 계에서 발생하는 진동을 용이하게 저감시킬 수 있음. 즉, 하이브리드 차량의 구동 계 진동

(모터 구동에 따른 발진 진동과, 변속 진동, 타이어 슬립에 따른 진동, 엔진 온/오프 진동)을 모터토

크로 제어하되, 모터토크지령에 대한 응답시간을 고려한 역위상으로 제어함으로써, 모터를 포함하

는 구동계의 진동을 저감시킬 수 있음. 또한, 엔진 블록의 진동 저감을 위한 별도의 액티브 마운팅

(Active Mounting) 장치에 대한 적용을 배제시킬 수 있고, 그에 따른 비용 절감을 도모할 수 있음.

대표도면 기술개요

하이브리드 차량의 구동 계 작동에 따른 운전조

건 판별 단계와, 상기 운전조건에 따른 진동주기

(T/2)를 검출하는 단계와, 모터에 대한 최초토크

지령이 내려지는 단계와, 상기 최초토크지령에 

대한 응답시간(τ)과 상기 진동주기(T/2)를 비교

하는 단계와, 상기 최초토크지령에 대한 응답시

간(τ)이 상기 진동주기보다 크거나 작음에 따라 

본래 모터토크에 일정수준의 토크를 가감시키는 

모터토크 보정을 실시하는 동시에 상기 진동주

기의 위상과 상반되는 역위상 제어가 이루어지

는 단계를 포함하는 것을 특징으로 하는 하이브

리드 차량의 구동 계 진동 제어 방법.


