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 기술 적용분야

하이브리드/전기자동차

 기술의 특장점

위치 및 속도센서가 인버터 시스템에 취부 되는 과정 및 환경에 따라 센싱 정보의 변형이 발생할 

수 있고, 이 변형 즉, 모터 위치 및 속도 센서의 회전자 초기 위치의 초기각 오프셋(Offset)이 발생

하게 될 경우, 오프셋을 감지하여 위치 신호를 보정할 수 있다. 이렇게, 전동기의 회전자 위치 및 

속도 센서의 변형(Offset)을 감지하여 표면 부착형 영구자석 동기 전동기의 성능 저하를 막을 수 있

고, 이로 인하여 하이브리드 전기자동차 및 연료전지 전기 자동차의 신뢰성을 향상시킬 수 있음.

대표도면 기술개요

전동기의 위치 및 속도 센서에서 회전자의 위치

(θr) 및 속도(ωr)를 각각 센싱 하는 단계와, 전

류 센서에서 삼상 전류를 센싱 하고, 벡터 제어

를 하기 위해 상기 삼상 전류를 d-q축 전류로 

변환하는 단계와, 상기 회전자의 위치, 속도 및 

상기 d-q축 전류를 이용하여 얻은 비례적분제어

기 중 적분제어기 출력 값의 오프셋을 제어기에

서 감지하는 단계와, 감지한 오프셋 량을 통해 

상기 제어기에서 각오차(θerr)를 계산하고, 상기 

각오차(θerr)를 반영한 보정된 회전자의 위치(θ

r_comp)값이 제어기에 적용되는 단계와, 상기 각

오차(θerr)를 반영한 전류제어기의 출력전압(,)으

로부터 변환된 출력 상 전압이 인버터에 인가되

어 원하는 토크로 상기 전동기를 구동하는 단계 

로 이루어지는 것을 특징으로 하는 전기자동차

용 모터 위치 초기각 오프셋 보정 방법.


