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 기술 적용분야

하이브리드/전기자동차

 기술의 특장점

하이브리드 차량에서 구동축의 토크를 안정되게 제어함으로써 내구성을 향상시키고, 하이브리드 차

량의 동적 거동에 안정성 및 신뢰성이 제공되는 효과가 있음.

대표도면 기술개요

하이브리드 차량이 주행되면 엔진 클러치의 동

작에 따라 운전모드를 판정하고, 브레이크 페달

의 변위와 가속페달의 팁 인/아웃에 따른 엔진, 

모터, 구동축의 회전수와 출력토크를 운전모드별 

보상 맵에 적용하여 구동축의 토크 변동 값을 

추출하는 과정, 상기 구동축의 토크 변동 값이 

내구 요구치를 만족하지 않으면 토크 변동 보상 

값을 연산하는 과정, 상기 연산된 토크 변동 보

상 값을 적용하여 구동축 토크 변동을 보상하고, 

구동축 토크 변동 보상에 따라 가속도 변동이 

임계값 미만이고, 진동 주파수가 임계값 미만이

면 구동축의 토크 변동 보상이 완료된 것으로 

판단하는 과정을 포함하는 하이브리드 차량의 

토크변동 보상방법.


