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 기술 적용분야

전자

 기술의 특장점

종래 차량의 동적상태를 판단하는 알고리즘의 단순화를 이루었으며, 동적상태 판단 알고리즘보다 

신뢰도의 향상을 이룸. 또한, 차량의 좌, 우 두 개의 센서만으로 차량의 롤링 상태와 피칭 상태 판

단이 가능함. 차량의 동적상태 판단 알고리즘의 단순화로 롤오버 상태 판단에 있어 소요시간의 단

축이 있으며, 차량의 롤링, 피칭 및 롤오버 뿐만 아니라, 전방 또는 후방 충돌의 판단이 가능함.

대표도면 기술개요

차량의 동적상태를 판단하기 위한 센서의 장착

구조에 있어서, 차량의 좌, 우측 센터 필러

(B-PLR)에 각각 위치하여, 차량의 롤링(Rolling)상

태를 판단하기 위한 좌측센서 및 우측센서, 차량

의 전, 후방에 각각 위치하여, 차량의 피칭

(Pitching)상태를 판단하기 위한 전방센서 및 후

방센서로 구성되는 차량의 동적상태 판단을 위

한 센서의 장착구조.


