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 기술의 특장점

조향각 센서 최초 장착 시에만 측정(Calibration)하던 것을 조향각 오차가 발생하는 것을 모니터링 
하여 측정하여 좌측/우측 차선에 대한 X절편의 변화가 없고 조향각 출력 값이 0도이외의 값으로 
일정할 경우 차량의 휠 얼라이먼트가 오차를 가지고 있다고 판단하여 조향각 센서를 초기화하는 
것으로, 휠 얼라인먼트의 오차로 인해 스티어링 휠이 틀어진 상태에서 정상 주행하더라도 더 이상 
조향각 센서의 오차 각도가 출력되지 않게 되어 차선유지 보조 장치(LKAS)에서 불필요한 보조 조
향 토크를 발생하지 않게 되므로 차선유지 보조 장치(LKAS)의 상품성 및 신뢰성을 크게 향상시킬 
수 있게 되며, 휠 얼라이먼트 오차 정보를 운전자에게 경보(LED 혹은 음성)하여 차량 안전점검을 
유도하므로 차량의 상품성 향상에 크게 기여할 수 있게 됨.

대표도면 기술개요

좌측/우측 차선의 픽셀(Pixel) 좌표와 소실점 좌

표를 확인하여 소실점 변화가 없고, 각각의 X절

편 값이 일정하면 차량이 직진 정상주행을 하고 

있음을 판단하는 단계, 조향각 센서의 출력 값이 

0도를 제외한 범위에서 일정한지를 확인하는 단

계, 좌측/우측 차선에 대한 X절편의 변화가 없고 

조향각 출력 값이 0도이외의 값으로 일정할 경

우 차량의 휠 얼라이먼트가 오차를 가지고 있다

고 판단하는 단계, 조향각 센서의 오차 값을 보

상하기 위해 상위 제어기(LKAS)에서 캔 커맨드

(CAN Command) 전송하는 단계, 현재 조향각을 

제로 포인트(Zero point)로 인식시키기 위해 조향

각 센서에 디캘브레이션 캔아이디(De-Calibration 

CAN ID)를 전송하여 조향각 센서를 디 캘브레이

션(De-calibration)시키는 단계, 조향각 센서에 캘

브레이션 캔 아이디(Calibration CAN ID)를 전송

하여 현재의 조향각이 제로 포인트(Zero Point)라

는 것을 인식시켜 조향각 센서를 초기화하는 단

계로 이루어지는 차량 차선유지 보조 장치의 조

향각 센서 오차 보정을 위한 자동 측정방법.


